Freni a correnti indotte controllati
elettronicamente

Electronically controlled
induced current braking systems
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Freno dinamico a correnti indotte serie GMFE... controllo
decelerazione con freno E a lancio di corrente.

induced current dynamic brake of GMEF... series with
deceleration control with disc brake E and current faunch.

o in aria. ]

Freni dinamici serie GFA..../GFB... raffreddati ad aequa

Dynamic brakes GFA.../GFB... series. Water or air cooled.

Freni continui a correnti indotte serie GFC.../GFD...

__ SVOLGITORI B3-B5 raffreddati ad acqua o in aria.
Induced current continuous brake GFC.../GED...UNROLL
~ B3-B5 series - Water and air cooled.

2 - GFA8-EZE100-BA - Freni dinamici per il controllo del
momento torcente raffreddati ad acqua, innesto elettromagnetico a
denti a lancio di corrente per il controllo coppia di spunto.
Dynamic, water-cooled brakes for twisting moment control.
Electromagnetic, current-launch tooth start for stafic forque control

o ——

Freno dinamico a correnti indotte GFA.../GFB...
raffreddato ad acqua.

Dynamic induced current brake GFA.../GFB... Water cooled.

Freno dinamico serie GFA.../GFB... rc:ff'red'dutici._t:j,@n ventilatore.
Dynamic brakes GFA.../GFB... series. Fan cooled.



CARATTERISTICHE GENERALI
—| FRENI A CORRENTI INDOTTE
CONTROLI.AT! ELETTRONICAMENTE

FRENO DINAMICO AD INTERMITTENZA

SERIE GMF/GMEF/GMMF

Alimentato aftraverso |'apparecchiatura ALC, questo freno viene
utilizzato ogni qualvolta occorra frenare una macchina in modo
dolce e regolabile. Si tenga presente che la coppia statica & nulla
ad albero fermo e quindi la serie GMF non pué essere utilizzata
come freno di stazionamento; sulla serie GMEF viene montato al-
I"'uscita un freno a disco di corrente E, mentre la serie GMMF al-
'uscita monta un freno di sicurezza a mancanza di corrente M.
Questa serie & ad albero cavo, pertanto & possibile montarla al-
I'estremita di un albero frenante.

FRENO DI COPPIA NEGATIVA

Alimentato attraverso I'apparecchiatura ALVF in coppia con la
serie GMV & possibile controllare oltre all’accelerazione anche
la decelerazione, frenando il carico in tempi controllati. Per po-
sizionamenti di alta precisione si sceglierd la serie GMEF; GMMF
corredati di freni statici e a mancanza di corrente. Montati in
blocco sulla serie GMV formano la serie GMVI con freno dina-
mico, serie GMVIE con freno a lancio di corrente, serie GMVIM
con freno dinamico e freno a mancanza di corrente.

FRENO CONTINUO A COPPIA REGOLABILE

SERIE GFC/GFD

Serie GFD é utilizzata quasi sempre per svolgitori, essendo la sua
curva di coppia simile a quella dello svolgimento coppia che di-
minuisce automaticdmente con |'dumentare dei gjiri entrata (con-
siderato a pofenza costante).

Serie GFC: & utilizzata per frenature ad alta velocité essendo la
sua curva di coppia in aumento con I‘aumentare dei giri in en-
trata.

FRENO DINAMOMETRICO PER CONTROLLO
MOMENTO TORCENTE SERIE GFA/GFB.

La Serie/GFA ha le stesse caratteristiche dellaserie GFC: la serie
GFB ha le stesse caratteristiche della curva serie GFD (potenza
costante). La serie GFA, GFB, GFC, GFD viene normalmente for-
nita con raffreddamento ad acqua, e alimentata dall’apparec-
chiatura ALC.

PRINCIPALI CAMPI DI APPLICAZIONE

Macchine Plastiche, Macchine Enclogiche, Macchine Legno,
Macchine Equilibratrici, Macchine Alimentari, Macchine Bobina-
trici, Impianti di Sollevamento-Trasporto, Impianti Fonderia-Ac-
cigio, Macchine Tessili, Macchine Pelletteria; Macchine Grafiche
e Cartotecnica, Macchine Imballo e confezionamento, Macchine
Radiologiche, Macchine Utensili, Macchine Lavorazione Lamiere,
Macchine Marmo, Impianti Conglomerati Bituminosi.

Misure non impegnafive

ELECTRONICALLY

S| CONTROLLED INDUCED
CURRENT BRAKING SYSTEMS
GENERAL CHARACTERISTICS

INTERMITTENT DYNAMIC BRAKING SYSTEM OF THE

GMF/ GMEF/ GMMF RANGES

This device is powered by an ALC appliance, and is used whe-
never a smooth and adjusfable braking action is necessary. If
must be pointed out that the static torque is null with the shaft af
a standstill and therefore the GMF series cannot be used as a
parking brake; while the GMEF series features anE current brake
disk mounted on the output, while the GMMF series features a sa-
fety brake mounted on the oufput in the event of lack of current

M. This range has a hollow shaft so that it can be mounted af the
end of a brake shaft.

NEGATIVE TORQUE BRAKE

Powered by means of the ALVF appliance coupled with the GMY
series, and can therefore control both acceleration and decele-
ration, braking the load over confrolled time periods. For high
precision positioning the GMEF and GMMF series are more sui-
table as they are equipped with static brakes and lack of current
feature.

When mounted as one on the GMY series they constitute the
GMVI series with dynamic brake, series GMVIE with current
faunch brake, and GMVIM series with dynamic brake and lack

of current brake.

ADJUSTABLE TORQUE CONTINUOUS BRAKE

SERIES GFC/GFD

The GFD series is almost always used for unwinding devices, as
its forque curve is similar fo the forque unwinding curve, which
is automatically reduced on increase of the number of input revs
(considered as being constant power).

The GFC series is used for high speed braking operations as its
torque curve increases with the increase of the number of input
revs.

DYNAMOMETRIC BRAKE FOR TWISTING MOMENT
CONTROL - SERIES GFA/GFB

The GFA series has the same features as the GFC series; the GFB
series has the same features as the GFD series curve [constant
power). Series GFA, GFB, GFC and GFD are normally equipped
with water cooling feature and powered by an ALC appliance.

MAIN FIELDS OF APPLICATION

Plastic production machinery, Wine making machinery, Wood
working machinery, Balancing machinery, Food production ma-
chinery, Winding machines, Liffing-conveyance machinery, Steel-
foundry systems, Textile machinery, Leather goods production
machinery, Graphic and paper making machinery, Packaging
and making-up machinery, Radiological machinery, machine
Tools, Sheet metal processing machinery, Marble processingima-

" chinery, Bituminous conglomerate systems.

Type and dimensions may be changed
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Dimensioni caratteristiche freni a correnti indotte raffredddati ad acqua tipo GFC fornibili anche raffreddati ad aria Dimensioni caratteristiche freni  correnti indotte raf
Type and dimensions induced current brake water cooling type GFC also available on air cooled Type and dimensions induced current brake
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Forme costruttive: B3 e BS Forme costruttive: B3 e BS
Construction type: B3 and BS Construction fype: B3 and B5




abile “Svolgitore” Freno a bilancia per controllo momento torcente

brake “Unwinding device” | Dynamomefric brake for twisting moment control
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Freno  bilancia per controllo momento forcente Freno: dinamico GMF /GMFE |

Dynamometric hrake for twisting moment control  Dynamic braking system of 1
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Freni ad induzione esecuzione con indotto “D”

2 GMF /GMFE Induced current braking systems “D” armature
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rrenti indotte GMF - GMFE
2 water cooling fype GMF/GMFE

GHE/301| GIIE#/301 G790 | GhFe/301

A gabbia di scoiattolo con ventilutore e cavo alimentazione
Special body “D” execution with veniilator and cable feed
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